ELEKTRIK MAKINALARI -

2 ARASINAY SORULARI

17 Nisan 2008 Siire: 75 dakika

1) Elektrik motortarinda genellikle (yiik ok biiyiik degilse) manyetik aki azaltilirken hiz artar. Tork
ile aki orantili oldugu halde aki azaltilirken hizin nasil olup da arttigini §6nt motorlar iizerinde bir

mantik zinciri halinde agtklaymiz. (15 puan)

2) Bir seri motor, U=240V altinda, uyartim
akimu ile manyetik akinin dogru orantih oldugu
bolgede calismaktadir. Motor ilk durumda ,
I=I,=10A akim ve n=n,=2000
devir/dakika hiz degerleriyle ¢alismaktadir. ikinci
durumda ise motor, {,=1,=15A akimiyla
bagka bir yilk altinda galstyor. Ikinci durumda
motorun hizi nedir? (20 puan)

3) Sekilde gosterilen yabanci uyartimh rhotor,
n=1500 devir/dakika hizla ve P, =200W

siirtiinme kaybiyla galigmaktadir. Bu ¢aligma igin-

motorun ¢ikis torkunu ve verimini hesaplayiniz.
(30 puan)

U

4) Ug fazli 18 ohikiu bir AC makina statoruna sargilar gosterildigi gibi ¢ift katli olarak

yerlestirilmistir. Makina hava araligi diizgiin (silindirik rotorlu), rotor ve statorun bagil manyetik

gegirgenlifi 4~ kabul edilmektedir. Her sargt N sarimlidir. Stator sargilarina  i,=/cosw?t |
ig=Icos (wit—1207) | i.=Icos(wt—-240°} akimlar uygulaniyor.

olan an i¢in ¢iziniz. (19 puan)

b) Sarg1 uzamim katsaysint 1., 3. ve 5. harmonikler igin bulunuz. (8 puan)

¢) Sargt dagilim katsayisim 1., 3. ve 5. harmonikler i¢in bulunuz. (8 puan)

a) Hava araligindaki bilegke mmk dagilimini  wt

=60°
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ELEKTRIK MAKINALARI - 2 FINAL SINAVI SORULAR1
09.06.2008 Sitre: 80 dakika

1. Bir seri motor, aki ile uyartim akiminin doBru orantil oldugu bolgede U=450V ile caligiyor.
Birinei caligmada , =104 iken mz n ~2000 devir/dakikadir. Ikinci ¢aligmada [, =84

olduguna gore yeni iz ( n,) nedir? (20 puan)

o ‘5..!'\..

U= k5N

2. Ug fazli, 50 Hz'iik, statoru Y bagl, 2 kutuplu, statoru 24 oluklu, her olugunda tam uzanmmh iki
katli sarg1 bulunan, her sargist N=10 sariml: bir AC makinanin stator sargilari iizerindeki manyetik

aki genlikleri harmoniklere gore sdyledir: Temel bilegen: &, = 0,8 Weber, 3. harmonik:
fD_,, = 0,3 Weber, 5. hélrm_on;ik:fb:., = 0,2 Weber. Buna gore tek faz geriliminin ve fazlararas
geriliminin etkin degerlerini bulunuz. (30 puan)

3. Ug fazl, 50 Hz'lik, statoru ti¢gen bagli10 kutuplu bir asenkron jeneratdriin statoruna fazlararasi
1000V uygulamirken, mekanik bir dig etkiyle 660 devir/dakika hizla dondurtiltyor. Yaklagik esdeger
devre kullanarak ve siirtiinmeyi ihmal ederek, jeneratorin girig ve ¢ikig giiglerini, verimini ve girig
torkunu bulunuz. . Tek faza indirgenmis ve statora yansitilmig egdeger devre parametreleri:
rl=r2’=1§2,x,:x;=2Q,gc=1mS,bm:2mS (30 puan)

4. Ug fazli, statoru ih;gén' bagtli bir asenkron makinaya yiksiiz ¢aligma testi uygulandifinda
V., 10007, 1,, =14, P =300W ve kilitli rotor testi uygulancigginda ¥, =10V, Iy, =104>{%,

P, =240 olglliiyor. Stator sargl ug:larlhm birisi bostayken diger ikisi arasindaki direng ise
0,40 *dur. Tek faza indirgenmis ve statora yansttilmig egdeger devre parametrelerini yaklagik olarak
bulunuz. {20 puan)
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ELEKTRIK MAKINALARI -2 BUTUNLEME SINAVI SORULARI
23.06,.2008 Siire: 90 dakika

1. Armatiir direnci R, =3Q ve seri sarg1 direnci R, =2 olan bir seri motor, aki ile uyartim
akimnin dogru orantilt oldupu bélgede U=300V sabit kaynak gerilimi ile ¢alisiyor. Birinci
caliymada /,; =124 iken hiz n, =1200 devir/dakikadir. Ikinci ¢alismada 1, =64 olduguna gére

yeni hiz (n, ) nedir? (15 puan)

2. Bir 56nt motora sabit u¢ gerilimi () altinda yol verme reostas: kullanilarak yol verilecektir. Yol

3. O¢ fazly, 50 HZ'lik, statoru tiggen bagh, 4 kutuplu, statoru 36 oluklu, her olugunda tam uzammh
2 kath sargt bulunan, her sargis1 N=5 sarimli bir AC makinann stator sargilan iizerindeki manyetik

aki genlikleri harmoniklere g6re sbyledir: Temel bilesen: &, =18 Weber, 3. harmonik:
63 = 0,4 Weber, 5. harmonik:‘ti)s = (0,1 Weber. Buna gére statorda endiiklenen tek faz geriliminin ve
fazlararast gerilimin etkin degerlerini bulunuz. (25 puan)

4. Ug fazly, statoru yildiz bagli10 kutuplu bir asenkron motorun statoruna 50 Hz'lik bilinmeyen bir
gerilim uygulanirken, tork-kayma iligkisinin kararlh bolgesi yaklagtk T, =k-s olarak
dogrusallastinlabilmekfedir. Burada £ = 100Nm, s ise kaymadir. Motor, hizdan bagimsiz olarak
T, ~9Nm torkunda biryitkii ddndiirmektedir. Siirtiinme ihmal edilmektedir. Tek faza indirgenmis
ve statora yansitilmig esdeger devre parametreleri: 7 =7r, =1Q, x =x,=2Q, g, =ImS,
b, =2mS olduguna gore, ‘

a) Dontis nzini devir/dakika cinsinden bulunuz.
_b) Motorun girig ve ¢ikig giiglerini ile verimini bulunuz.
' (30 puan)

5. Ug fazh, statoru yildiz bagl bir asenkron makinaya yiksiiz caligma testi uygulandiginda

Vi =1200V, I,, =384, F, = 36000 ve kilitli rotor testi uygulandifinda V,, =66V, I,, =574,

P, =3900W olgtityor. Stator sargt uglarmuin birisi bostayken diger ikisi arasindaki direng ise

~ 0,4Qdur. Tek faza indirgenmis ve statora yansitilmis esdeger devre parametrelerini yaklagik olarak
bulunuz. (20 puan) o :
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ELEKTRIK MAKINALARI — 2 ARASINAV SORULARI
17 Nisan 2009  Siire: 60 dakika

I_:,f:i’,‘SA L"‘ A1

1) Yandaki sekilde verilen sont motor, n = 1700 dev/dk . —
hizla dénmekte ve Py, = 200W siirtiinme kaybi1 olmaktadir. Eiy1 “w Ra: in
Bu ¢aligma i¢in motorun verim ve torkunu hesaplayiniz. +
(35 puan) —
Tu-200v R 2200 E
e f Y =
‘ > A .

2) Bir asenkron motorun etiketinde frekans 50 Hz, liz ise 1350 dev/dk olarak yazilmigtir. Bu motor kag
kutupludur (kaymanin kii¢itk bir deger oldugu diigtiniiltyor)? Motor etiket degerlerinde ¢alisirken kaymasi
ne olur? Bu motor 60 Hz’de ¢alistirilirsa senkron hizi ne olur? (3x5 = 15 puan)

3) Ug fazhi 50Hz’lik, silindirik rotorlu ve hava aralifn diizgiin, manyetik cekirdeklerinde u, ~o olan,
stator sargilan yildiz bagli ve oluklara ¢ift kath yerlestirilmis bir AC makine statorunun sargilarinin birer
kenarlarinin oluklara yerlestirilisi sekilde gosterilmistir. Her sargi 6 déngiilidiir.

a) Sargi uzanimi 10 oluk olacak gekilde gésterilmemis sargt kenarlarinin oluklara yerlegimini gdsteriniz.

b) Stator sargilaiina i, = Icos{wt) , i, =1cos(er—120°) i, = Icos(wr—240") biciminde
dengeli 3 fazli akimlar uygulamrsa @¢ = 60° olan an igin statorun tirettifi mmk dagilimin ¢iziniz.

¢} Her bir iletkende endiiklenen gerilimin 1., 3. ve 5. harmonikleri swasiyla E,,, /[ilt =36V,
E,,./ilt=13V ve E, _ [ilt=0,6V oldufuna gire biitiin harmonikler birlikte diigiiniildiiginde bir faz
geriliminin etkin degerini ve fazlararast gerilimin etkin degerini hesaplayiniz.

‘ sin(gny/2)
gsinny,/2

Formiller: n. Harmonik i@in uzanim katsaysy &, = sin(%’o—) , dagilim katsayis1 £, =
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3.(a) ve (b)



















