Dersin kodu ve Adi EEM 501 Kumanda ve Bl EL"EKTRiK-EI'_IVE.KTRONiK
Kontrol -1 MUHENDISLIGI
Donemi 1 Zorunlu / Secmeli Zorunlu
Onsartlar Yok
Kredisi Ulusal (Teori / Uygulama Toplam ): | 3/0/3 | AKTS: | 8
Ders sorumlusu/ Yard. Dog. Dr. Ata SEYNC
sorumlular
Dersin amaci S.is_tem kontrol teorisindeki belli lakavram ve yéntemleri similasyon uygulamalariyla
birlikte 6gretmek.
Temel kontrol kavram ve yontemleringi@nmek, simulasyon programlarini kullanmayi
Dersin kazanimlari o6grenmek ve simillasyon yapabilmek, mikrodenetleyickbntrol uygulamalarinin temel
mantgini ggrenmek.
Ogretim yontemi ;?Ir;?r):]a.l yazarak anlatimingir@den projeksiyon cihazi yardimiyla bilgisayar ukagnali
Ogretme materyali Kaynak kitaplar, internet, dizustu bilgisayar, gikgiyon cihazi ve yazilim.
Adet Yiuzde
Sunumlar
Projeler
Odevler 6 %60
Basari Degerlendirme Laboratuvar
Olgutleri Kisa sinavlar
Ara sinavlar
Ygr!yll Sonu/ Yilsonu/ 1 %40
Bitunleme sinavi
Diger
DERS PLANI
HAFTA TEOR iK UYGULAMA
1 _Surekll zaman slllsterr_]Ie_rln durumgilgkenleriyle ve MATLAB ve Simulink uygulamalar
integratorlerle gdsterimi.
2 Dogrusal zamanla gésmez surekli zaman
sistemlerinin transfer fonksiyonla vesdr MATLAB ve Simulink uygulamalari
bicimlerde gdsterimi.
3 Ayr|_k zaman 5|5_Femlgr|_n durum gigkenleriyle ve MATLAB ve Simulink uygulamalari
geciktiricilerle gosterimi.
4 Dogrusal zamanla ggsmez surekli zaman
sistemlerinin transfer fonksiyonla veser MATLAB ve Simulink uygulamalari
bicimlerde gdsterimi.
5 ﬁurgkll zaman s_lstemlerlnde denetlenebilirlik ve MATLAB ve Simulink uygulamalar
asit denetleyici tasarimi.
6 g\ynk zaman sistemlerinde denetlenebilirlik ve ba"MATLAB ve Simulink uygulamalari
enetleyici tasarimi.
7 S_grekh_ zaman sistemlerinde gozlenebilirlik ve basi MATLAB ve Simulink uygulamalar
gOzleyici tasarimi.
8 A_ynk zaman sistemlerinde gozlenebilirlik ve basit] MATLAB ve Simulink uygulamalar
gOzleyici tasarimi.
9 PID_ kontrol ve en lyi kazanc derlerinin MATLAB ve Simulink uygulamalar
belirlenmesi
10 Durum uzay gizimleri. MATLAB cizimleri
11 Kuadratik skaler fonksiyonlar. Lyapunov kararlilik
teoremi.
12 Optimal kontrole gig
13 Basit optimal kontrol uygulamalari
14 PIC ile kontrol uygulamalari PIC simulasyonlari
15 PIC ile kontrol uygulamalari PIC simulasyonlari
Ders kitabi ve/veya Kaynaklar
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