ODEV #2 Son Teslim: 30 Kasim 2011 Caamba (e-posta ile gonderiniz)

1. grup: Abdullah Kog, Bekir Déverglu, Erdal Kocak, Erdem Glinbey

2. grup: Erding D&irmenciglu, Faruk Ulamg, Ferhan Demiral, Fuat Yildirnm

3. grup: Mehmet Necat Tur, Mesut Agebiyik, Muhammed Ali Erbir, Mustafa Cetinkaya
4. grup: Mustafa Bilal Celebi, Mulkiye Gokkoyun, Zafer Cie#d ve varsa ismi olmayan(lar).

Her ne kadar 4 gruba ayrilsa da hegredici ddevini ayri olarak kendisine mahsgs
parametrelere gore yapacakitir:

p,: Numaranizin son rakami +1
p,: Soyadinizdaki harf sayisi
p;: Numaranizin sondan bir 6nceki rakami +3

1. grubun 6devi:

pr+l  pf -pi-1 P,
A=| pf+1 pf  -pi-1], B=|-p,| ve
2p;+2 2p; -1 -2p/-1 Ps

r(t) =sin(mt) + cos(\/it) olsun.
Gercek sistem X(t) = Ax(t) +Bu(t); x(©)=[o 0 0]
Refereans model X (t) = Ax (t) +Br(t); x,(0) = [p3 p, - pz]T

X - X, Yyakinsamasiniml; =-p,, A;=-p,, A;=-p, 6zdegerlerine gore olmasi i¢in

gerekli denetimi hesaplayiniz. Bu denetime goérdesisn ve ayrica referans modelin
similasyon cagmalarini MATLAB’da “.m” uzantil bir dosya icindsabit 4 adimli Runga-

Kutta metoduyla ve 1ms adimlarla yapiniz. Dosyagirme x, ile X, X, ile X, X, ile
X3, V€ U ile r kailastirmalarini veren 4ekil ayri ayri pencerelerde cizdirilsin. Yakinsama
glzel gorunecek bir stire kadar gatip cizdiriniz.

2. grubun 6devi:

4004277/ pl)_l 5_4C0i277/ pl) 7 ~ P2
A=| 2cod2m/p,) 3-2co{2m/p,) 5|, B=|-p,| ve
0 -2 -3 D,
r[k] = coskrz/12) — sin(k/10) olsun.

Gercek sistem xk +1] = A{k] +Buk]; x0]=[0 0 0O
Refereans model  x [k +1] = Ax [k]+Br[k]; x,[01=[p; p, - P,

2

Py , A= P2 , A= P ozdeerlerine gore olmasi
p+1 p, +1 Py +1
icin gerekli denetimi hesaplayiniz. Bu denetimeeg8istemin ve ayrica referans modelin
similasyon cajmalarini MATLAB’da “.m” uzantili bir dosya ile yapiz. Dosyaniz i¢inde
X ile x4, X, ile x.,, X; ile x, veu ile r kasilastirmalarini veren 4ekil ayri ayri
pencerelerde cizdirilsin. Yakinsama guzel gérindsekure kadar caftirip cizdiriniz.

X - X, Yyakinsamasinid; =

m

m3?



3. grubun 6devi

p;-1 5-p; 7 P,
A=|pi-1 4-p 5|, B=| p, |, c=[-p, p, pJ ve
1-p; p;-3 -3 -p,

u(t) = cosgrt) +sin(/2t)  olsun.

x(t) = Ax®)+Bu(t); x©=[p, -p, -psJ

Gercgek sistem
y(t) = Cx(t)

Gozleyici K(t) = AX(t) + Bu(t) + L(y(t) -Cx(t)); %©)=[0 0 0

X - x yakinsamasinil; =-p,, A =-p,, A3 =-p, 6zdgerlerine gére olmasi icin

gerekli gozleyici kazan¢ matrisinL) hesaplayiniz. Bu sistemin ve gozleyicinin simytas
calismalarint MATLAB'da “.m” uzantili bir dosya igindesabit 4 adimli Runga-Kutta
metoduyla ve 1ms adimlarla yapiniz. Dosyaniz icirdele X, x, ile X,, x, ile X;, ve 'y

ile Cx kamllastirmalarini veren 4ekil ayri ayri pencerelerde cizdirilsin. Yakinsawazel
gortinecek bir stre kadar gairp cizdiriniz.

4. grubun 6devi:

-1 0 2 Ps
A=|-2cod2mm/p,)-1 2cod2m/p,)-1 3|, B=| p, |, C=[p, p, -ps] ve
—2cod27/p,)-1  cod2m/p) 1 =P,

U k] = sin(k77/15) — cosk/15) olsun.

Xk +1] = Aqk] +Buk]; x0]=[0 0 Q]
K] = CH{K]

Gercek sistem

Gozleyici X[k +1] = AXK]+Buk] + L(y{k] -CXK]); %01=[p, p -p,J

Py . A :L, A = Ps Ozdeerlerine gore olmasi
p+1 p, +1 ps +1

icin gerekli gozleyici kazang matrisiniL) hesaplayiniz. Bu sistemin ve gdzleyicinin
similasyon cajmalarini MATLAB’da “.m” uzantili bir dosya ile yapiz. Dosyaniz i¢inde
X ile X, X, ile X,, X; ile X;, ve y ile Cx kasilastirmalarini veren 4ekil ayri ayri

pencerelerde ¢izdirilsin. Yakinsama guzel gorindsekure kadar caftrip cizdiriniz.

X - X yakinsamasinigl; =




