LINEER SISTEM TEORISI ODEV 4
Son teslim zamani: Final sinavi zamani (2011)

a = Soyadinizdaki harf sayisinin mod 5’e goresikgnnin 2 eksgi
b = Ogrenci numaranizin son iki rakaminin mod 7'ye géagikginin 3 eksii

Eger buna gorea =b ciktiysaa'yl 1 azaltiniz.

a’b a’b 0
A=|2a+b-a’h 2a+b-a%b 1
1-2ab-a? -2ab-a* 0

1) eAt matrisini modal matrisle (0zvektér veya gengidmis Ozvektorlerle)
kosegenlgtirme yontemiyle bulunuz.

2) €Al matrisini Cayley-Hamilton teoreminden faydalanapakunuz.

a+b-ab 1-a-b+ab 0
A= , B=|_ |, c=[1 0
-ab ab 1

3) u(t) =1 ve x(0) = [;} olmak lzere

x(t) = Ax(t) + Bu(t)
y(t) = Cx(t)

ile tanimli sistemirt = 0 i¢in ¢ikisini Laplace/ters Laplace ddgiiimleriyle bulunuz.

4) uUk] =1 ve X0] = [ﬂ olmak uzere
Xk +1] = A K] + BU K]

fark denkleminin ¢6zimi olar k['yi bulunuz.



